[image: image1.png]E 02

-0.500

2.000

1.500

1.000

0.500

0.000

1.75 2.00 2.28 2.50 2.75 3.00 3.25 3.50
pr1.1] [E 07





Conclusion: 

     D'après les courbes de l'angle de braquage de la roue droite en fonction de l'angle de rotation de la biellette et de la roue gauche en fonction de l'angle de rotation de la biellette, on a pu voir que:
-La roue gauche peut tourner d'un angle de 22° à gauche et d'un angle de 37° à droite.
-La roue droite peut tourner d'un angle de 22.2° à gauche et d'un angle de 39.1° à droite.
Tout ceci pour un angle de rotation de la biellette de 90° à droite comme à gauche.
     
     Nous pouvons en conclure qu'il faut tenir compte de ces angles limites dans la programmation du servomoteur. En effet, les valeurs d'incrémentation du servomoteur à droite, seront de 1.8 fois plus importantes que celles pour la gauche.
 
