Schéma cinématique des engrenages :


Nomenclature

	10
	1
	roue dentée 5
	roue dentée moteur: Zb=10
	 
	 

	9
	1
	roue dentée 4
	Za=62       Da=16        ba=1                                             Zb=10  Db=3,5   bb=1,2
	da=16         db=3,84  
	ma=0,25   mb=0,30

	8
	1
	roue dentée 3
	Za=41       Da=16        ba=3,3
	da=15,05
	ma=0,20

	7
	1
	roue dentée 2
	Za=51       Da=15,3     ba=1                                           Zb=10  Db=5,7   bb=2,6
	da=15,9      db=5,83
	ma=0,30   mb=0,40

	6
	1
	roue dentée 1
	Za=35       Da=14,5     ba=1,8                                         Zb=16  Db=7,3   bb=4,3
	da=14,8      db=7,4
	ma=0,40   mb=0,20

	5
	4
	vis couvercle
	CL S3-29 NF 25-128
	 
	 

	4
	1
	vis croix
	 
	 
	 

	3
	1
	croix
	 
	 
	 

	2
	1
	couvercle
	 
	 
	 

	1
	1
	base
	contient la partie electronique
	 
	 

	REP
	NB
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	d=m.Z
	m=da/(2+Z)


 

