Mini projet ISI


MINIPROJET ROBOTIQUE EN SECONDE ISI
Lycée Louis Payen

Effectifs des classes de 2° ISI :


2°1 : 32 élèves, scindés en deux groupes


2°2 : 17 élèves, en un groupe


Total : 49 élèves suivent l’option ISI

Enseignants intervenant en option ISI :

 I. V, en 2°1. Professeur principal de cette classe

 H. B, en 2°2.

Les mini projets :

Les élèves sont regroupés par 4 ou 5 pendant la période du mini projet.

Le contenu des mini projets de seconde est identique à chacun des groupes d’élèves des 2°1 et 2°2 ; il s’articule autour de la réalisation d’un robot véhicule.

Intitulé de la problématique :
Le robot tondeuse RL 550 est capable de se déplacer dans toutes les directions de façon autonome avec simplement deux roues motrices et une roue folle (pas de roue directrice). 
Comment est réalisée la commande de ce type de robot ? 
L’étude se portera sur un prototype ayant la même architecture que le RL 550.
Il s’agira de réaliser le proto fonctionnant en mode manuel et en mode autonome (déplacement suivant un parcours déterminé).
Objectifs attendus :

Plusieurs objectifs de réalisation sont à atteindre :

a- Le montage du robot à partir de pièces fournies aux élèves. Les groupes ont les mêmes pièces à disposition.
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b- La programmation pour commander le robot à partir d’un poste informatique
	[image: image3.jpg]Option Explicit
Din Value, i, ordre As Integer

Dim PortAddressi, PortAddressz, code ks Integer

Private Sub kvancer Click()
out H37E, 1
End sub

Private Sub arreter Click()
out H378, 0
End sub

Private Sub Descendre Click(]

End sup

Private Sub Form Load()

Porthddressi = sHI78
Porthddressz = sHI79

End sub

Private Sub reculer Click()
out H37E, 7
End sub

Private Sup gauche Click()
out H37E, 3
End sub

Private Sub droite Click()
out H37E, 5
End Sub
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c- La réalisation d’une maquette virtuelle simplifiée
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d- La création d’un site web présentant leur travail, et servant de compte rendu de mini projet.
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Pendant ce projet, nous avions trois objectifs principaux :
- modéliser les principaux éléments ( On utilisera le logiciel SOLIDWORKS )

Le but est de réaliser les différentes piéces qui composent notre projet, qui seront ensuite assemblées en 3D.

- réaliser le montage du robot )

On fixera fous les composants de la voiture pour pouvoir la faire fonctionner.

Soudure des composants

Bénddicte et Romain qui montent

le serva moteur
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Contrat pédagogique :
	Travail à effectuer
	Compétences développées

	Test des moteurs

Mise au point du robot (déplacement en ligne droite)
	Configurer, régler le produit dans des cas simples, et faire fonctionner dans un mode normal.

	Etudier le fonctionnement du robot, à partir de la feuille de présentation donnée en début de projet (avec le professeur)
	Repérer les solutions constructives associées aux fonctions techniques qui contribuent à la réalisation des fonctions d’usage

	Réaliser le châssis, et monter les pièces mécaniques constituant le véhicule.
	Effectuer le montage d’un ensemble de pièces réalisant un assemblage

	Modeler les pièces principales du robot avec SolidWorks, et les assembler virtuellement entre elles.
	Utiliser un modeleur 3D pour représenter une pièce simple

	Réaliser le câblage électrique des moteurs avec la carte relais, ainsi que les éléments électriques associés.
	Sur le système réel ou sur simulateur, effectuer le câblage hors énergie et vérifier le fonctionnement de tout ou partie d’un circuit de puissance et/ou de commande électrique basse tension 

	Compléter le programme de commande sous visual basic, relier le véhicule à l’ordinateur avec le câble de liaison et vérifier le fonctionnement du véhicule.
	Implanter ou modifier un programme dans le constituant programmable et vérifier le fonctionnement du système

	Echanger des idées et proposer des solutions pour définir la forme du châssis  en fonctions des contraintes de réalisation.

Définir les tâches à réaliser et se répartir le travail

Réaliser un site web pour présenter le travail réalisé

Présenter oralement le travail du groupe 
	Communiquer au sein d’un groupe de travail

	
	Organiser son travail en groupe et individuellement

	
	Rendre compte de son travail par écrit et oralement.

	
	Répondre à une problématique

	
	Valider une réalisation simple

	
	Rechercher et partager des données

informatiques


Evaluation du travail réalisé :
	Production
	Critères
	Validation

	Réalisation du prototype
	état d’avancement

fonctionnement correct
	

	Réalisation de la maquette numérique
	Modelage des pièces réalisées
Assemblage terminé
	

	Programmation
	Fonctionnement en mode manuel

Déplacement en mode autonome
	

	Site web
	Ergonomie (facilité de navigation, visibilité caractère,  choix couleur)
	

	
	Carnet de bord détaillé
	

	
	Photos et commentaires du montage
	

	
	 Présentation programmation (+ explications)
	

	
	Présentation démarche maquette numérique
	

	
	Divers (intégration vidéo du robot, page de présentation du groupe …)
	

	Appréciations générales
	- Capacité à travailler en groupe : répartition de la charge de travail, entraide, communication des informations …

- Respect des consignes données, en particulier au niveau de la sécurité, et du soin apporté au matériel.
	


Echéancier d’étude et de réalisation :

	Séance 1
	Présentation et étude théorique du fonctionnement du prototype

	Séance 2 à 5
	Montage et câblage du robot

Ebauche du site web

Modelage numérique des principales pièces

	Séance 6 à 7
	Test et programmation du robot

Assemblage de la maquette numérique

Finalisation du compte rendu sur site web

Rq : pour les plus rapides :

      Modelage numérique d’une carrosserie

      Ajout de voyants de marche AV / AR /droite / gauche

	Séance 8 
	Présentation orale, en groupe, du travail réalisé (proto, maquette numérique,site, carnet de bord, problèmes rencontrés, etc…)
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